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Allgemeines

Allgemein

Die Betriebsanleitung muss standig am Einsatzort der Geréate verflgbar sein.
Sie ist von jeder Person, die mit der Bedienung, Wartung, Instandhaltung und
dem Transport der Gerate beauftragt wird, griindlich zu lesen und einzuhalten.
Unsachgemaéalie Bedienung, mangelhafte Wartung oder Nichtbeachten der in
dieser Anleitung aufgefiihrten Anweisungen, kann zur Gefahrdung von
Personen oder zu Sachschéden fuhren. Sollte in der Betriebsanleitung etwas
unverstandlich bzw. Anweisungen, Vorgehensweisen und Sicherheitshinweise
nicht eindeutig nachvollziehbar sein, wenden Sie sich an ELKA-Torantriebe
GmbH u. Co. Betriebs KG, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen.

Dies bezieht sich auch auf alle Ristarbeiten, Stérungsbehebungen im
Arbeitsablauf, Entsorgung von Betriebs- und Hilfsstoffen sowie die Pflege,
Wartung, Inspektion und Instandsetzung der Gerate. Zusatzlich zu dieser
Betriebsanleitung gelten die Vorschriften zur Unfallverhitung an der Einsatz-
und Installationsstelle (Unfallverhitungsvorschrift der gewerblichen
Berufsgenossenschaften) und die Vorschriften zum Umweltschutz, sowie die
fachtechnisch relevanten Regeln in Bezug auf sicherheits- und fachgerechtes
Arbeiten.

Alle Instandsetzungsarbeiten an den Geraten mussen von sachkundigem
Fachpersonal durchgefihrt werden. Fir Schaden, die aus nicht
bestimmungsgemalien Verwendungen entstehen, tbernimmt die ELKA-
Torantriebe GmbH u. Co. Betriebs KG keine Haftung.

Die ELKA-Torantriebe GmbH u. Co. Betriebs KG kann nicht jede
Gefahrenquelle voraussehen. Wird ein Arbeitsgang nicht in der empfohlenen
Art und Weise ausgefuhrt, muss sich der Betreiber davon tberzeugen, dass
fur ihn und andere keine Gefahr besteht. Er sollte auch sicherstellen, dass
durch die von ihm gewahlte Betriebsart die Gerate nicht beschadigt oder
gefahrdet werden. Die Gerate dirfen nur betrieben werden, wenn alle Schutz-
und Sicherheitseinrichtungen funktionsfahig vorhanden sind. Alle Stérungen
am Gerat, die die Sicherheit des Benutzers oder Dritter beeintrachtigen,
missen umgehend beseitigt werden. Alle an den Geraten angebrachten
Warn- und Sicherheitshinweise sind vollzéhlig und in lesbarem Zustand zu
halten.

Die an unsere elektrischen Schnittstellen anzuschlieRende Peripherie muss
mit dem CE-Zeichen versehen sein, womit die Konformitat zu den
einschlagigen Forderungen der EG-Richtlinien bescheinigt wird. Es wird
darauf hingewiesen, dass bei jedweder Verdnderung des Produkts — sei es
mechanisch oder elektrisch — die Gewahrleistung erlischt und die Konformitat
nicht gegeben ist. Es dirfen nur ELKA-Zubehorteile und Original Ersatzteile
verwendet werden. Bei Zuwiderhandlungen lehnt ELKA jede Haftung ab.

HINWEIS!

Beachten Sie fur den ordnungsgemalfen Betrieb der Anlage innerhalb der
CEN Staaten unbedingt auch die giltigen europaischen sicherheitsrelevanten
Richtlinien und Normen.

Technische Anderungen im Sinne des Fortschritts vorbehalten.
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Symbolerklarung

Hinweise zur Sicherheit von Personen und des Torantriebes/der Schranke
selbst sind durch Symbole gekennzeichnet. Diese Hinweise missen
unbedingt befolgt werden, um Unfélle und Sachschaden zu vermeiden.

GEFAHRI!

...weist auf eine unmittelbare gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder
schweren Verletzungen fuhrt, wenn sie nicht gemieden wird.

WARNUNG!

...weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fihren kann, wenn sie nicht gemieden
wird.

VORSICHT!

...weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu
geringfugigen oder leichten Verletzungen fihren kann, wenn sie nicht
vermieden wird.

VORSICHT!

...weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu
Sachschaden fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS!
Wichtiger Hinweis fir die Montage oder Funktion.

Urheberschutz

Die Betriebsanleitung und die in ihr enthaltenen Texte, Zeichnungen, Bilder
und sonstige Darstellungen sind urheberrechtlich geschitzt. Vervielfaltigungen
in jeglicher Art und Form — auch auszugsweise — sowie die Verwertung
und/oder Mitteilung des Inhaltes sind ohne schriftliche Freigabeerklarung des
Herstellers nicht gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu
Schadensersatz. Weitere Anspriiche bleiben vorbehalten.

Information Montageanleitung

Dieses Dokument ist als Montageanleitung fur unvollstandige Maschinen zu
verwenden (nach der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Artikel 13, (2)).
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2.2

2.3

Sicherheit

Allgemeine Sicherheitshinweise

Es sind die gtiltigen Richtlinien und Normen bei der Montage und dem Betrieb
zu beachten, wie z.B. DIN EN 13241-1, DIN EN 12445, DIN EN 12453 etc. Es
sind nur Originalersatzteile des Herstellers zu verwenden.

Nehmen Sie keine beschadigte Antriebs- oder Schrankenanlage in Betrieb.

Nach der Inbetriebnahme (Montage) missen alle Nutzer der Anlage in die
Bedienung und Funktion des Antriebes / der Schranke eingewiesen werden.

Sicherheitshinweise fiir den Betrieb

Kinder oder nicht unterwiesene Personen diirfen die Tor- oder
Schrankenanlage nicht bedienen.

Es durfen sich keine Personen, Gegenstande oder Tiere im Bereich der Tor-
oder Schrankenbewegung beim Offnen oder beim SchlieRen befinden.

Nie in sich bewegende Teile des Torantriebes, des Tores oder der Schranke
selbst greifen.

Die Tor- bzw. Schrankenanlage darf erst nach vollstandiger Offnung
durchfahren werden.

Die Tor-/Schrankenanlage muss gemal der Nutzung entsprechend der
gultigen Normen und Richtlinien abgesichert werden (z.B. Absicherung der
Haupt- und Nebenschlie3kanten).

Die Sicherheitseinrichtungen missen entsprechend der Normen und
Richtlinien regelméaRig auf Funktion gepruft werden, jedoch mindestens einmal
im Jahr.

Sicherheitshinweise fir den Betrieb mit
Funkfernsteuerungen

Die Funkfernsteuerung darf nur benutzt werden, wenn der Bewegungsbereich
der Schranke / des Tores vom Bediener vollstandig eingesehen werden und
so gewabhrleistet werden kann, dass keine Person, kein Gegenstand oder Tier
sich in diesem Bewegungsbereich befindet.

Die Handsender missen so aufbewahrt werden, dass eine ungewollte
Betatigung ausgeschlossen ist.

Funkfernsteuerungen sollten nicht an funktechnisch empfindlichen Orten, wie
etwa Flughafen oder Krankenh&user betrieben werden.

Stérungen durch andere (ordnungsgemar betriebene) Funkanlagen, die in
dem gleichen Frequenzbereich betrieben werden, kénnen nicht
ausgeschlossen werden.
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2.5

Bestimmungsgemalle Verwendung

Die Betriebssicherheit ist nur bei bestimmungsgemafer Verwendung des
Garagentorantriebes gewébhrleistet.

Die Garagentorantriebe dieser Baureihe dienen nach der Montage der
automatisierten Bewegung eines Garagentorfliigels.

Die Motorsteuerungen MO 55-2 bzw. MO 56 sind Produktbestandteil und
dienen der Steuerung des Garagentorantriebes.

Jede dariiber hinausgehende und/oder andersartige Verwendung ist
untersagt und gilt als nicht bestimmungsgemals.

Gefahren, die vom Einsatzort ausgehen kdnnen

Der Garagentorantrieb arbeitet mit beweglichen Teilen.

WARNUNG!

Rotierende und/oder linear bewegliche Bauteile kbnnen schwere
Verletzungen verursachen.

Waéhrend des Betriebs nicht in laufende Teile eingreifen oder an sich
bewegenden Bauteilen hantieren.

» Vor Beginn von Instandsetzungs-, Wartungs- oder anderen Arbeiten Gerét
abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern.
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Transport und Lagerung

Transportinspektion

Die Lieferung ist unmittelbar nach Erhalt auf mégliche Transportschaden zu
untersuchen. Bei vorhandenen Schaden sind Art und Umfang des Schadens
auf der Annahmequittung zu vermerken oder die Annahme zu verweigern.

Im Schadensfall ist die Firma ELKA-Torantriebe sofort zu informieren.

Bei Nichtbeachtung der obigen Punkte kann eine Ersatzleistung aus
versicherungstechnischen Grinden nicht erfolgen.

Lagerung
Der Garagentorantrieb ist unter folgenden Bedingungen zu lagern:
Er darf keinen aggressiven Medien ausgesetzt werden.

Er darf keinen Hitzequellen ausgesetzt werden.

Lagertemperatur -20°C bis +70°C.
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4 Einbauerklarung

Einbauerkldrung
fiir den Einbau einer unvollstdndigen Maschine

im Sinne der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang Il Teil 1 B
Der Hersteller ELKA-Torantriebe GmbH u. Co. Betriebs KG
Dithmarscher Str. 9
25832 Tonning, Deutschland

Hiermit erklaren wir, dass die unvollstandige Maschine

Produktbezeichnung: Garagentorantrieb

Funktion: Garagentorantrieb fiir das Offnen u. Schliefen von Garagentoren
Typbezeichnung: VARIO 40-120

Seriennummer: 801000100140101 bis 801000111145299

Baujahr: 2014

soweit es vom Lieferumfang her méglich ist, den grundlegenden Anforderungen der folgenden Richtlinien
entspricht. (Welche Anforderungen erfiillt wurden, siehe Anlage)

2004/108/EG EMV-Richtlinie
2006/42/EG Maschinenrichtlinie

Folgende harmonisierte Normen wurden angewandt:

EN 12453: 2005 Tore — Nutzungssicherheit Tore — Anforderungen
EN 12445: 2005 Tore — Nutzungssicherheit Tore — Priifverfahren
EN 61508: 2001 Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elekirischer/

elektronischer/programmierbarer elektronischer
Systeme - Anforderungen an SIL2

EN 80335-1: 2002 Sicherheit elektrischer Geréte fiir den Hausgebrauch und
dhnliche Zwecke - Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN ISO 13848-1:2008 Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen

Ferner erkldren wir, dass die speziellen technischen Unterlagen fiir diese unvollstdndige Maschine nach Anhang
VIl Teil B erstelit wurden und verpflichten uns, diese auf Verlangen den Marktaufsichtsbehérden zu libermitteln.

Die Inbetriebnahme der unvolistandigen Maschine wird so lange untersagt, bis die unvollsténdige Maschine in eine
Maschine eingebaut wurde, die den Bestimmungen der EG-Maschinenrichtlinie entspricht und fiir die eine EG-
Konformitatserkldrung gemaR Anhang Il A vorliegt.

Dokumentationsbevoliméchtigter:
ELKA-Torantriebe GmbH u. Co. Betriebs KG, Dithmarscher Str. 9, 25832 Ténning, Deutschland

Ténning, 02.01.2014 V. Geads Clvwliniacn
i.V. Guido Christiansen
Dipl.-Ing. (FH) Maschinenbau
Leiter Entwicklung

Anhang

Anforderungen des Anhangs | von 2006/42/EG, die eingehalten wurden. Die Nummern beziehen sich auf die
Abschnitte von Anhang |

,1.15,1.186,1.21,1.23,1.26,1.34,13.8,13.9,1.5.1,156.,1.511,, 1.7.1. (teilweise), 1.7.2.,

»1.1.3.
1.7.4. (teilweise),

.2,
2.3,

Abbildung 1

Die Inbetriebnahme ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde, dass
die unvollstdndige Maschine durch die Vervollstandigung den
Bestimmungen der Maschinenrichtlinie entspricht.
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4.1

4.2

Die Sicherheitsfunktionen der Motorsteuerung entsprechen EN ISO 13849-
1:2008 Kat.2 PLc/d.

Konformitatserklarung

Nach der Montage muss der fir den Einbau Verantwortliche (nach
Torproduktnorm DIN EN 13241-1) gemal3 der EG-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG eine EG-Konformitatserklarung fur die Gesamtanlage ausstellen.

Typenschild

Das Typenschild fur den Garagentorantrieb ist auf dem Grundtrager unter der
Haube angebracht.
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Technische Daten

Anwendungsbereich

Die Garagentorantriebe der Baureihe RAPID 40 - 150 privat und gewerblich
genutzte Tore geeignet. Die max. TorfligelmaRe entnehmen Sie bitte den
nachfolgenden Tabellen.

Bei Abweichungen von dem o.a. Anwendungsbereich halten Sie bitte
Ricksprache mit Ihrem Lieferanten.

A) B)

[

L

Abbildung 2

Der Rapid 40 - 150 ist fur Schwingtore mit halbkreisférmiger Offnungskurve
(A) geeignet. Bei Sektionaltoren mit oberer doppelter Laufschiene (B) ist
darauf zu achten, dass das oberste Torsegment direkt in Antriebsrichtung - es
darf zuvor nicht in Deckenrichtung laufen - gezogen wird.

10
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5.2 Antriebsvarianten — Daten
RAPID 40 RAPID 55
Versorgungsspannung 230V / 50Hz
Interne Spannung 24Vdc
Platzbedarf Gber dem Tor Omm Omm
Max. Torbreite 2750mm 3000mm
SerienmaRig fur Torhohe * 2200mm 2200mm
Verlangert bis Torhthe * 2400mm 2600mm
Motorsteuerung MO 55-2
Soft-Start und Soft-Stopp ja
Stopp-Kontakt ja
Lichtschrankenanschluss ---
Kontaktprofilauswertung ---
Automatischer Zulauf ---
Vorwarnung vor dem ---
Schliel3en
Vorwarnung vor dem Offnen ---
Ampel / Warnlicht ---
3 Minuten-Licht 30V/25W

Teil6ffnung

Gesamtantriebslange

2700-2900mm

2700-3100mm

Nettogewicht, (Standard) ca.

12kg

Tabelle 1

* Bei modernen Sektionaltoren mit oberen, doppelten Laufschienen sind

275mm vom angegebenen Wert abzuziehen.

11
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RAPID 80 RAPID 120 RAPID 150

Versorgungsspannung 230V / 50Hz
Interne Spannung 24Vdc
Platzbedarf Gber dem Tor Oomm
Max. Torbreite 4500mm 6000mm 6000mm
SerienmaRig fur Torhohe * 2200mm 2200mm 2200mm
Verlangert bis Torhohe * 3000mm 3000mm 3000mm
Motorsteuerung MO 56
Soft-Start und Soft-Stopp ja
Stopp-Kontakt ja

Lichtschrankenanschluss

ja, Lichtschrankentest aktivierbar

Kontaktprofilauswertung

ja, Auswertung AUF/ZU getrennt

Automatischer Zulauf

zuschaltbar, 0 bis 300s

Vorwarnung vor dem
SchlieRen

zuschaltbar, 0 bis 300s

Vorwarnung vor dem Offnen

zuschaltbar, O bis 4s

Ampel / Warnlicht

ja, Rot-/Griinampel anschlie3bar

3 Minuten-Licht

30V/25W; 230V (max. 500W) anschlieRbar

Teiloffnung

ja, 2. Offnungsposition tiber Funk ansteuerbar

Gesamtantriebslange

2700-3500mm

Nettogewicht, (Standard) ca.

13kg 14kg 16kg

Tabelle 2

* Bei modernen Sektionaltoren mit oberen, doppelten Laufschienen sind
275mm vom angegebenen Wert abzuziehen.

12
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5.3 Einbauvarianten
Tor geschlossen Tor offen
< b = —
-
Abbildung 3

1 Einbau ohne Sturz

< [

Abbildung 4

1 Einbau bei hohem Sturz mit verlangerter Deckenabhangung
(Sonderzubehor) und zusatzlichen Verstrebungen (bauseitig).

s

0 ﬂ&,{_ﬁ.

Abbildung 5

1 Einbau bei in der Garage vorhandenem Quertrager (Abstandshalter am
Tor bauseitig).

T I

—=%

ng

=5

Abbildung 6
1 Einbau bei abfallender Decke (z.B. Fertiggaragen).

13
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5.4

Montagemalie
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Abbildung 7

14
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Montage

Abbildung 8

Antriebsseite

Torseite

Zahnelement

Zahnstange (nicht vormontiert)

W N P m >

Verbindungssttick

4 Zahnstange (vormontiert)
Die Zahnstange wird in zwei Teilelementen geliefert, davon ist die
Teilzahnstange fur die Torseite vormontiert (siehe Bild oben, linke Seite). In

beiden Alu-Profilen ist eine Druckfeder integriert. Sie bilden jeweils rechts und
links den Abschluss in der Zahnstange.

Falls die Zahnstange ohne Federn montiert wird, erlischt die Garantie!

15



RAPID 40 - 150

Abbildung 9

1 Verbindungsschrauben

2 Alu-Profil (vormontiert)

3 Alu-Profil (nicht vormontiert)
4 Verbindungsstick

Verschrauben Sie die beiden Aluzahnstangen mit dem Verbindungssttick und
den drei Senkschrauben.

Montage der Zahnstange (Lange 3.500mm)

1.730mm

B

Abbildung 10

A Antriebsseite
B Torseite

1 Zahnelement

16
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2 Zahnstange (nicht vormontiert)
3 Verbindungsstuick
4 Zahnstange (vormontiert)

Die Zahnstange wird in zwei Teilelementen geliefert, davon ist die
Teilzahnstange fur die Torseite vormontiert (siehe Bild oben, linke Seite). In
beiden Alu-Profilen ist eine Druckfeder integriert. Sie bilden jeweils rechts und
links den Abschluss in der Zahnstange.

Falls die Zahnstange ohne Federn montiert wird, erlischt die Garantie!

Abbildung 11

1 Verbindungsschrauben

2 Alu-Profil (vormontiert)

3 Alu-Profil (nicht vormontiert)
4 Verbindungsstiick

Verschrauben Sie die beiden Aluzahnstangen mit dem Verbindungssttick und
den sechs Senkschrauben.

| | [ PE—

Abbildung 12
Setzen Sie die Zahnelemente in das Alu-Profil ein.

ACHTUNG! Ein Zahnelement ist gekirzt. Dieses Element bitte als letztes
Zahnelement in das Alu-Profil einfligen (Antriebsseite). Die anderen
Zahnelemente kdnnen in einer beliebigen Reihenfolge, wie in der Zeichnung
angegeben, aneinander gefligt und in die Zahnstange eingefihrt werden.

17
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Abbildung 13

Abschlussblech
Alu-Buchse
Druckfeder
Zahnelemente
Alu-Profil

6 Verbindungsbolzen

a b~ W N P

Montieren Sie das zweite Endstiick wie in der Zeichnung abgebildet. Fiihren
Sie dazu die Druckfeder (eine weitere befindet sich in der vormontierten
Teilzahnstange) in das Alu-Profil ein. Anschliel3end setzen Sie die Alu-Buchse
und das Abschlussblech in bzw. auf das Alu-Profil. Verschrauben Sie beides
mit der mitgelieferten Verbindungsschraube. Achten Sie darauf, dass nach der
Montage kein Spiel zwischen den Kunststoffzahnelementen und den
Druckfedern besteht.

Hinweis: Der Garagentorantrieb muss tiber den Netzstecker mit Strom
versorgt werden!

ALTERNATIV:

Bei Festanschluss muss ein Hauptschalter an zugénglicher Stelle in der
Garage vorhanden sein!

Ein Anschlag bei Tor-ZU ist zwingend erforderlich!

1. Priufen Sie, ob sich das Ge_l_ragentor leicht von Hand 6ffnen und schlief3en
lasst. Sorgen Sie ggf. mit Ol fur eine entsprechende Leichtgangigkeit.

18
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Abbildung 14

A Torblattoberkante

1 Zahnstange

2 Dubel

3 Bohrschablone

2. Stellen Sie sonst die Federn richtig ein.

3. Entfernen oder blockieren Sie die vorhandenen Torschnapper.

4. Die Bohrschablone (schwarze Hartpappe) mit 3 der beiliegenden M4x20
Schrauben auf die Zahnstange aufstecken. Dann halten Sie diese Teile so
an die Garagendecke, dass die Zahnstange gegen die Mitte der
Torblattoberkante und die Bohrschablone an der Decke liegt. Jetzt
zeichnen Sie durch die 4 Bohrungen die Lécher fir die Dubel zur
Befestigung der Deckenabhangung an.

5. Die 10 mm Dubellécher bohren und die dreieckférmige Deckenabhdngung
befestigen (die Schrauben noch nicht ganz festziehen).

6. Den Antrieb so in die Deckenabhéngung einhangen, dass die Oberkante
des Antriebes und die Oberkante des getffneten Tores etwa in gleicher
Hoéhe sind.

7. Die Sicherungsmuttern der Antriebsaufhdngung aufschrauben, jedoch
nicht festziehen, da der Antrieb pendelnd gelagert werden muss.

8. Die Deckenschrauben festziehen.

9. Die Zahnstange uUber den Antrieb schieben und mit dem Anschlusswinkel

am Tor befestigen.

Abbildung 15

1 Zahnstange
2 Anschlusswinkel

3

Torblatt

19



RAPID 40 — 150

7.1

Motorsteuerung MO 55-2

Die Motorsteuerung MO 55-2 wird nur im RAPID 40 — 55 verwendet.

Lernen des Laufweges und der Kraft

Die Steuerung muss vor der Inbetriebnahme des Geréates den Laufweg und
die notwendige Kraft fir das Tor lernen und speichern.

ACHTUNG: Ein Endanschlag fir Tor-ZU muss vorhanden sein.

e
|=
| &
=
Hall-Sensor

Schiupf- | Bedien-
tiir || taster

Abbildung 16

1. Entriegeln Sie den Antrieb, und schieben Sie das Tor so weit auf, wie es
auch zukunftig 6ffnen soll, jedoch nicht gegen den Anschlag TOR AUF
(Abstand ca. 5cm). Verriegeln Sie den Antrieb wieder.

2. Drlcken Sie den Lerntaster ca. 3 Sekunden die Diagnose LED leuchtet.

3. Dricken Sie kurz den Bedientaster (BT), das Tor lauft im Schnellauf zu
und schaltet ab (Weg lernen).Das Tor 6ffnet selbsttatig (Kraft ‘auf’ lernen).
Das Tor schliel3t wieder selbsttatig (Kraft ‘zu’ lernen). Die Diagnose LED
erlischt.
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7.2

Funkcodierung lernen

1. Der Handsender (Typ SK) muss vorher codiert sein.

2. Dricken Sie den Lerntaster ca. 3 Sekunden - die Diagnose LED leuchtet.

3. Betatigen Sie den Knopf des Handsenders, der flir den Antrieb
vorgesehen ist.

4. Die Diagnose LED blinkt als Bestatigung, dass ein Signal empfangen wird.
Den Taster wieder loslassen. Die Funk-Codierung ist gespeichert, die LED
erlischt.
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7.3

7.4

7.5

Bedienung

Der Antrieb arbeitet in Folgelogik Gber Bedientaster oder Funk.

1. Betatigung : Der Antrieb fahrt an.

2. Betétigung : Der Antrieb stoppt.

3. Betatigung : Der Antrieb fahrt in die Gegenrichtung an.
4. Betatigung : Der Antrieb stoppt.

Aus jeder Stellung fahrt der Antrieb langsam an und schaltet nach kurzer Zeit
in den Schnellauf. Kurz vor dem Erreichen der geschlossenen Stellung (das
Tor liegt fest in der Torzarge) oder der offenen Stellung, wird wieder in den
Langsamlauf geschaltet - erst dann wird abgeschaltet.

Bei getffnetem Schlupftirkontakt fahrt der Antrieb nicht.

Betrieb nach Notentriegelung oder Netzausfall

Nach dem ersten Tastimpuls, fahrt der Antrieb im Schnell-Lauf in Richtung zu
und schaltet bei Anschlag tiber Drehmoment ab. Sollte das Tor bereits
geschlossen sein, driickt der Antrieb gegen den Anschlag und schaltet ab.
Danach ist der normale Betriebszyklus (Auf-Stopp-Zu) gewahrleistet.

Diaghoseanzeige

Stellt die Steuerung einen Fehler fest, so wird ein Fehlercode ausgegeben.
Dazu blinkt die Diag-LED mehrmals nacheinander, macht dann eine Pause
und wiederholt den Blinkcode erneut. Der Bediener ermittelt den Blinkcode
durch Mitzahlen.

Fehlercode Ursache

2x blinken Die Laufzeitbegrenzung hat das Tor gestoppt. Uberpriifen Sie
den Endanschlag ZU und lernen Sie neu ein.

3x blinken Die Daten im Datenspeicher sind fehlerhaft. Die Steuerung
muss neu eingelernt werden. Tritt der Fehler wieder auf, muss
die Steuerung zur Reparatur.

4x blinken Der Datenspeicher der Steuerung l&sst sich nicht
beschreiben. Er ist defekt. Die Steuerung muss zur Reparatur.

5x blinken Ein Fehler in der redundanten Auswertung von TS wurde
erkannt. Die Steuerung muss zur Reparatur.

6x blinken Ein Motorrelais ist defekt. Die Steuerung muss zur Reparatur.

7x blinken Die Steuerung hat einen Ausfall der Motorimpulse erkannt.

Hall IC und Impulskabel Gberprifen. Tritt der Fehler wieder
auf, ist die Steuerung oder der Impulsgeber im Motor defekt.
Steuerung oder Motor miissen repariert werden.

8x blinken Der Messverstarker fir die Kraftmessung ist defekt. Die
Steuerung muss zur Reparatur.

Tabelle 3
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X

Motorsteuerung MO 56

Die Motorsteuerung MO 56 wird nur im RAPID 80 — 150 verwendet.
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Abbildung 17

Nicht benétigte Schaltleisteneingdnge mussen mit 8,2 kOhm Widerstanden
gebriickt werden.

Werden die Eingange LS oder BS nicht bendtigt, so missen Briicken
eingebaut werden.
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Anschluss — 3-Minutenlicht
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8.1
8.1.1

8.1.2

Ein- und Ausgange, LED-Anzeigen der MO 56

Eingéange
Eingang | Kontakt | Ausfiihrung Funktion
BT n.o. Schraubklemme | Bedientaster — Die Bedienfolge von
1-pol. (4-1) BT ist abh&ngig von der Betriebsart
Zulaufautomatik (ZA):
e Mit ZA: BT 6ffnet oder startet die
Offenhaltezeit neu.
e Ohne ZA: BT hat die Bedienfolge
Auf-Stopp-Zu-Stopp.
TS n.c. Schraubklemme | Schlupftiirkontakt — Wenn TS aktiv ist,
1-pol. (3-1) findet keine Torbewegung statt.
LS n.c. Schraubklemme | Lichtschranke — Wenn LS aktiv ist,
1-pol. (2-1) findet keine Torbewegung statt.
Masse Schraubklemme | Masse fur BT, TS und LS
1-pol. (1)
Sync n.c. Flachstecker Anschluss fur den Schalter
2,8mm, 2-pol. .Notentriegelung“. Bei Entriegelung
wird der Kontakt ge6ffnet und die
Steuerung ausgeschaltet.
SLA Schraubklemme | Anschluss fiir Kontaktprofile fur die
SLZ 3-pol. Richtung AUF (=SLA) und ZU (=SLZ)
getrennt mit 8,2kOhm-
Abschlusswiderstand. Zwei
Auswertgerate mit Testung integriert.
IMP Stiftleiste 3-pol. | Anschluss fur Impulsgeber
PE Flachstecker Schutzleiter
2,8mm, 1-pol.
ov, 14v, Flachstecker Verbindung zum Trafo
28V 2,8mm, 3-pol.
Tabelle 4
Ausgange
Ausgang Ausfiihrung Ausfihrung
14Vac fur Schraubklemme | Fir den Lichtschrankentest

Lichtschrankensender

1-pol. (14-16)

(LS-Test) schaltbare
Versorgungsspannung fiir
Lichtschrankensender.

14Vac fir Schraubklemme | Versorgung der

Lichtschrankenempfanger | 1-pol. (14-15) Lichtschrankenempféanger

OVac Schraubklemme | Gegenpol fur LS-Empfanger
1-pol. (14) und LS-Sender.

Motor + Flachstecker Motoranschluss

Motor - 2,8mm, 2-pol.
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ELKA RAPID 40 — 150
Licht Schraubklemme | 3-Minuten-Licht — potentialfreier
2-pol. (10-11) Kontakt, max. 230V/500W
Grinampel Schraubklemme | Griin — leuchtet nur wenn Tor
2-pol. (12-13) offen.
Rotampel / Warnlicht Schraubklemme | Die Rotampel ist ausgeschaltet,
2-pol. (8-9) wenn das Tor entweder in der

8.1.3

8.2

Endlage AUF (hier leuchtet die
Grun-Ampel) oder in der
Endlage ZU (Schlafampel)
steht. Die Rotampel leuchtet
wéhrend der Torbewegung,
wahrend der Vorwarnung,
wéhrend der Rdumzeit und
wenn das Tor nicht in einer
Endlage stoppt. Potentialfreier
Kontakt — max. 230V/120W.

Tabelle 5

LED-Anzeigen

8.2.1

Bezeichnung | Farbe Funktion

der LED

BT grin leuchtet, wenn der Kontakt geschlossen ist.

LS grin leuchtet, wenn der Kontakt min. einer
Lichtschranke gedffnet ist.

SLZ/SLA rot leuchtet, wenn SLA oder SLZ betétigt ist.

Vp gelb leuchtet, wenn die Betriebsspannung
eingeschaltet ist.

Diag / Funk gelb Diagnoseanzeige und Anzeige von Funk

Tabelle 6

Betriebsarten

Einstellung nur bei ausgeschalteter Steuerung! Eine Anderung der Betriebsart
muss durch einmaliges Betétigen der Lerntaste bestatigt werden.

Zulaufautomatik (S1)

Wenn die Zulaufautomatik eingeschaltet ist, beginnt die gelernte
Offenhaltezeit abzulaufen, sobald das Tor die Endlage Auf erreicht hat. Wenn
die Offenhaltezeit abgelaufen ist, schliel3t das Tor automatisch. Wenn das Tor
geotffnet ist und ein Stoppbefehl (TS) gegeben wird, wird die Zulaufautomatik
gesperrt.

Die Zulaufautomatik wird wieder freigegeben, und die Offenhaltezeit gestartet,
wenn erneut bedient wird (BT, Funkkanall). Wenn in der Endlage Auf LS
betétigt ist, so bleibt das Tor auch nach Ablauf der Offenhaltezeit gedffnet. LS
verhindert zwar das Zulaufen, die Offenhaltezeit wird aber nicht verlangert.
Wenn LS nicht mehr betétigt ist und die Offenhaltezeit abgelaufen ist, schlief3t
das Tor.
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8.2.2

8.2.3

8.2.4

8.2.5

8.2.6

S1 aus: Zulaufautomatik ist ausgeschaltet

S1 ein: Nach dem Offnen wird das Tor nach Ablauf der eingelernten
Offenhaltezeit geschlossen (einlernbar von 0 bis 300 Sekunden,
Werkseinstellung 30 Sekunden)

Vorwarnung vor dem Offnen (S2)

Wenn die Vorwarnung vor dem Offnen eingeschaltet ist, so beginnt das
Offnen, indem zunéchst das Warnlicht eingeschaltet wird und das Tor erst
nach Ablauf der Vorwarnzeit 6ffnet.

S2 aus: keine Vorwarnzeit

S2 ein: 4,0 s Vorwarnzeit vor dem Offnen

Vorwarnung vor dem Schlief3en (=Raumen) (S3)

Wenn die Vorwarnung vor dem Schlie3en eingeschaltet ist, so beginnt das
SchlieRen, indem zunachst das Warnlicht eingeschaltet wird und das Tor erst
nach Ablauf der RAumzeit schlief3t.

S3 aus: keine Vorwarnzeit

S3 ein: Tor schliel3t nach Ablauf der eingelernten Raumzeit (einlernbar
von 0 bis 300 Sekunden, Werkseinstellung 5 Sekunden)

Lichtschrankentest (S4)

Vor einer Bewegung, bei der die Lichtschranke ausgewertet wird, kann eine
Uberprifung der Lichtschranke durchgefiihrt werden.

S4 aus: Lichtschrankentest ist ausgeschaltet
S4 ein: Vor jeder Bewegung findet ein Test der Lichtschranken statt.

Achtung: Der Lichtschrankentest muss einmal eingelernt werden.

Lichtschranke (S5)

Es kann zwischen zwei unterschiedlichen Funktionen gewéhlt werden.

S5 aus: LS wird beim Offnen und SchlieRen Giberwacht. Wenn LS meldet,
erfolgt ein Stopp und das Tor 6ffnet nach Freigabe.

S5 ein: LS wird nur beim SchlieBen Gberwacht. Wenn LS meldet, erfolgt
ein Stopp und das Tor Offnet sofort.

Zeit- oder Impulssteuerung (S6)

S6 ein: Steuerung arbeitet als Impulssteuerung (max. 60000 Impulse)
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8.3
8.3.1

8.3.2

8.3.3

8.3.4

Sicherheitsfunktionen

Schlupftirkontakt bzw. Stopp

Bei gedffnetem Kontakt TS (LED leuchtet) ist keine Torbewegung moglich.
Wird der Kontakt wahrend der Torbewegung geoffnet, stoppt das Tor. Die
Zulaufautomatik wird durch TS gesperrt.

Kraftabschaltung

Beim Lernen hat die Steuerung den Kraftbedarf des Tores Uber den Laufweg
beim Offnen und SchlieRen ermittelt und gespeichert. Beim Betrieb wird die
aktuelle Kraft mit der gelernten Kraft verglichen. Wenn die aktuelle Kraft um
mehr als eine eingestellte Kraftreserve grofier ist als die gelernte Kraft, so
erfolgt die Kraftabschaltung. Bei der Kraftabschaltung erfolgt Stopp und
Kurzricklauf im Schnelllauf von 1000ms Dauer.

Laufzeitbegrenzung

Tritt die Kraftabschaltung nicht an den errechneten Positionen ein, so wird
nach einer Laufzeitreserve von 30s automatisch abgeschaltet und der
Positionszahler auf die Endlage synchronisiert.

Sicherheitsleisten

Wenn die Sicherheitsleiste SLZ beim Schlielen bzw. die Sicherheitsleiste SLA
beim Offnen ein Hindernis meldet (LED leuchtet), erfolgt wie bei der
Kraftabschaltung ein Kurzriicklauf.

Wenn das Tor steht und eine Sicherheitsleiste meldet, kann nicht in diese
Laufrichtung gefahren werden.

Vor jeder Torbewegung wird die entsprechende Sicherheitsleiste getestet.
Dazu wird ein Testsignal am Eingang der Sicherheitsleiste erzeugt und die
Auswerteschaltung Uberpruft. Anmerkung: Siehe auch Bedienung im
Notbetrieb.
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8.3.5

Lichtschranke

Die Lichtschranke hat zwei Betriebsarten, die mit DIP 5 eingestellt werden
koénnen.

Lichtschrankentest

Vor jeder Bewegung kann eine Uberpriifung der Lichtschranke durchgefiihrt
werden. Der Lichtschrankentest besteht aus zwei Phasen. In der ersten Phase
wird der Sender der Lichtschranke ausgeschaltet und gewartet, dass
innerhalb von 2,5s der Empféanger der Lichtschranke ein Hindernis meldet. In
der zweiten Phase wird der Sender der Lichtschranke wieder eingeschaltet
und gewartet, dass der Empfanger meldet, dass kein Hindernis im Weg ist.
Erst danach beginnt die Torbewegung. Wenn in der ersten Phase ein Fehler
auftritt, ist die Lichtschranke defekt und es wird eine Fehlermeldung auf der
Diag.-LED ausgegeben (1 x blinken).

Wenn in der zweiten Phase ein Fehler auftritt, wird angenommen, dass ein
Hindernis in die Lichtschranke geraten ist. Eine Torbewegung wird nicht
ausgefuhrt. Eine Fehlermeldung wird nicht ausgegeben. An die Steuerung
MO56 kénnen bis zu 6 Paar Lichtschranken angeschlossen und getestet
werden. Dazu werden alle Relaisausgange der Empféanger in Reihe
geschaltet. Parallel zu den Relaiskontakten jedes Empfangers muss fur den
Lichtschrankentest ein Widerstand von 1 k angeschlossen werden.
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Abbildung 19
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8.4

8.5

Die MO 56 muss lernen, wie viele Lichtschranken angeschlossen sind. Dazu
ist der DIP-Schalter fur Lichtschrankentest einzuschalten (S4=EIN) und der
Laufweg des Antriebes neu einzulernen. AnschlieRend muss jede einzelne
Lichtschranke auf ihre Funktion getestet werden.

Ampelfunktion

Die Steuerung hat Anschlisse fir eine Griinampel und eine Rotampel /
Warnlicht. Die Griinampel leuchtet, wenn das Tor in der Endlage AUF steht.
Die Rotampel / Warnlicht leuchtet, wenn das Tor in Bewegung ist, wahrend
der Vorwarnzeit vor dem Offnen, wahrend der Raumzeit vor dem SchlieRen
und bei Stopp in einer Zwischenstellung. In den Endlagen AUF und ZU ist die
Rotampel / Warnlicht ausgeschaltet (Schlafampelfunktion).

Lernmodus MO 56

Die Steuerung muss bei der Installation folgende Parameter lernen:

e Laufweg zum Offnen und zum SchlieRen (0-300 s)
e Erforderliche Kraft zum Offnen und zum SchlieBen
e Vergleichswert fur den Lichtschrankentest

Zusétzlich kénnen die folgenden Parameter verandert werden:

e BTG-Position
e Offenhaltezeit fur die Zulaufautomatik (0 bis 300s, Werkseinstellung 30s)
e R&umzeit vor dem Schlie3en (0 bis 300s, Werkseinstellung 5s)

o Funkcodes fur BT und BTG (Werkeinstellung BT=-+-+-+-+-, BTG=kein
Code)
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Lernmenu | Steuerung ist im Normalbetrieb |

lLT driicken bis Diag leuchtet

‘ Anzeige: Diag: @ SL-LED: © ‘

Funk l BT Festlegung Impulssteuerung (DIP-S6=0N)
|Funkcode BT lernen |‘,—-""'—'_f .LT Laufzeitiernen, Kraftlernen, LS-Test lernen
[Funkcode BT loschen |+ TT5s 4

| Anzeige: Diag: ® SL-LED: © |

4
Funkcode BTG lemen | - Funk ™ 8T Offenhaltezeit (mit BT bestatigen) oder
Funkcods BTG loschen |"’_L"Fg: bt Riumzeit (mit LT bestitigen) lemen.

| Anzeige: Diag: ® SL-LED: @ |

|

. _ BT |BTG-Position lernen |

douT Legende:  Diag-LED: gelb
SL-LED: rot

| Anzeige: Diag: @ SL-LED: @ | O=LED ist ausgeschaltet

@=LED leuchtet

| ©=LED blinkt schnell
Ld ®=LED blinkt im Sekundentakt
| LT
| Anzeige: Diag: @ SL-LED: & |
i L’ |R[]r.ksetzen auf Werkseinstellungen
LT
Lemmodus verlassen chne Werte "
zu verandern. Jede Anderung der Einstellung
muss durch einmaliges
Betitigen der Lerntaste
bestatigt werden.
Abbildung 20
e | Jede Anderung der Einstellung muss durch einmaliges Betétigen der
1 Lerntaste bestatigt werden.
8.5.1 Lernen von Laufweg, Kraft und Lichtschrankentest

1. Laufwegsteuerung auswéahlen: DIP 6 = ON (Impulssteuerung)

2. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet (ca. 3s). Der BT-
Taster wird einmal betétigt um das Einlernen zu aktivieren. Das Tor kann
jetzt im Totmannbetrieb mit dem Taster BT in die Position gefahren
werden, die im Normalbetrieb der Endlage AUF entspricht, jedoch nicht
gegen den Anschlag TOR AUF (Abstand ca. 5cm).

3. Der Lerntaster wird erneut betatigt. Das Tor schlief3t in Selbsthaltung und
schaltet am Endanschlag Zu Uber Impulsausfall ab. Dabei wird der
Laufweg ermittelt (Impulszéhlung). Das Tor 6ffnet automatisch bis zur
Endposition AUF. Dabei wird die Kraft zum Offnen ermittelt. Das Tor
schlie3t automatisch bis zur Endposition ZU. Dabei wird die Kraft zum
SchlieRen ermittelt.

Wenn der Lichtschrankentest eingeschaltet ist, wird ein Test durchgefiihrt
und der Vergleichswert fiir den Lichtschrankentest wird gelernt. Danach
wird das Lernen beendet und die Steuerung ist wieder im Normalbetrieb.

e | Anmerkung: Die BTG-Position und die Kraftreserve werden auf die
1 Werkseinstellungen zurtckgesetzt.
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8.5.2

8.5.3

8.5.4

8.5.5

Lernen des Funkcodes fur BT

Lernen des Funkcodes fir BT
1. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet.

2. Die gewinschte Taste am Sender wird betétigt. Die Steuerung empfangt
den Funkcode und speichert ihn fur die Funktion BT. Danach wird das
Lernen beendet und die Steuerung ist wieder im Normalbetrieb.

Loschen des Funkcodes fiur BT

1. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet und weiter betéatigt
gehalten.

2. Nach 5 Sekunden leuchtet die SL-LED fur 1 Sekunde auf. Der Funkcode
fur BT wird geloscht. Danach wird das Lernen beendet und die Steuerung
ist wieder im Normalbetrieb.

Lernen des Funkcodes fur BTG

Lernen des Funkcodes fur BTG
1. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet.
2. Der Lerntaster wird noch einmal betétigt. Die Diag-LED blinkt schnell.

3. Die gewiinschte Taste am Sender wird betétigt. Die Steuerung empfangt
den Funkcode und speichert ihn fir die Funktion BTG. Die SL-LED
leuchtet als Bestatigung. Danach wird das Lernen beendet und die
Steuerung ist wieder im Normalbetrieb.

Léschen des Funkcodes fir BTG
1. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet.

2. Der Lerntaster wird nochmals betétigt und weiter betatigt gehalten. Die
Diag.-LED blinkt schnell.

3. Nach 5 Sekunden leuchten die Diag.-LED und die SL-LED fur 1 Sekunde
auf. Der Funkcode fir BTG wird geléscht. Danach wird das Lernen
beendet und die Steuerung ist wieder im Normalbetrieb.

Lernen der Offenhaltezeit

1. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet.
2. Lerntaster wird noch einmal betétigt. Die Diag-LED blinkt schnell.

3. Der BT-Taster wird betétigt. Die Diag-LED blinkt im Sekundentakt. Die
Offenhaltezeit wird gelernt.

4. Wenn die gewilinschte Zeit verstrichen ist, wird der BT-Taster betatigt. Die
Offenhaltezeit wird gespeichert. Danach wird das Lernen beendet und die
Steuerung ist wieder im Normalbetrieb.

Lernen der RGumzeit
1. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet.
2. Lerntaster wird noch einmal betétigt. Die Diag-LED blinkt schnell.

3. Der BT-Taster wird betatigt. Die Diag-LED blinkt im Sekundentakt. Die
R&umzeit wird gelernt.

4. Wenn die gewlnschte Zeit verstrichen ist, wird der Lerntaster betétigt. Die
R&aumzeit wird gespeichert. Danach wird das Lernen beendet und die
Steuerung ist wieder im Normalbetrieb.
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8.5.6

8.5.7

8.6

Lernen der BTG-Position
1. Der Lerntaster wird betatigt, bis die Diag-LED leuchtet.

2. Lerntaster wird noch zweimal betatigt. Die Diag-LED und die SL-LED
leuchten.

3. Der BT-Taster wird einmal betéatigt um das Einlernen zu aktivieren. Mit
dem BT-Taster kann das Tor im Totmannbetrieb gefahren werden. Die
gewilnschte BTG-Position wird angefahren.

4. Der Lerntaster wird betatigt. Das Tor schlief3t und die BTG-Position wird
gespeichert. Danach wird das Lernen beendet und die Steuerung ist
wieder im Normalbetrieb.

Anmerkung: Der Laufweg muss bereits gelernt sein und das Tor muss sich im
Normalbetrieb befinden. Bei erneutem Einlernen wird automatisch die BTG-
Position = halber Laufweg gesetzt.

Werkseinstellung
1. Der Lerntaster wird betétigt, bis die Diag-LED leuchtet.

2. Der Lerntaster wird noch viermal betétigt. Die Diag-LED blinkt schnell und
die SL-LED leuchtet.

3. Der BT-Taster wird gedriuickt und gedrtickt gehalten. Beide LEDs leuchten.

4. Zusatzlich wird der Lerntaster kurz betatigt. Die Werkseinstellungen
werden wieder hergestellt. Danach wird das Lernen beendet und die
Steuerung ist wieder im Normalbetrieb.

Anmerkung: Die Steuerung muss jetzt neu eingelernt werden.

Betrieb nach Netzausfall / Notbetrieb

Wenn die Steuerung eingeschaltet wird, ist die Torposition zunachst
unbekannt. Daher ist zunachst nur die Laufrichtung ZU erlaubt. Erst wenn das
Tor vollstandig geschlossen ist und in der Endlage ZU Uber Kraft abgeschaltet
hat, ist die Torposition bekannt. Dann geht die Steuerung in den
Normalbetrieb tber.

Wenn eine Schutzeinrichtung ausfallt, dann ist keine Torbewegung in
Selbsthaltung maoglich.

Es ist aber mdglich, das Tor im Notbetrieb (Totmann-Betrieb) mit dem
angeschlossenen BT-Taster zu bewegen. Bevor das Tor sich im Notbetrieb
bewegen lasst, erfolgt eine Vorwarnung von 10s Dauer, wahrend der das
Warnlicht im Sekundentakt blinkt.

VORSICHT!

Der Einsatz von Signalgebern, die ein Signal von mehr als 2 Sekunden
Dauer ausgeben (z.B. Schaltuhren, Detektoren fir Induktionsschleifen,
Schlisselschalter, Funkempfanger) ist untersagt. Andernfalls lauft die
Anlage bei Ausfall einer Sicherheitseinrichtung in gefahrlichem Betrieb.

Notbetrieb per Funk ist nicht mdglich.
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8.7

Diaghoseanzeige

Stellt die Steuerung einen Fehler fest, so wird ein Fehlercode ausgegeben.
Dazu blinkt die Diag-LED mehrmals nacheinander, macht dann eine Pause
und wiederholt den Blinkcode erneut. Der Bediener ermittelt den Blinkkode
durch Mitzahlen.

Fehlercode Ursache

1x blinken DIP-Schalterfehler:

(Dauerblinken) , _ B _
1. Die Betriebsart wurde verandert. Anderung mit dem

Lerntaster bestatigen.

2. Die Daten im EEPROM stimmen nicht mit den
eingestellten Betriebsarten tiberein und kénnen auch
nicht durch neues Einlesen geéndert werden. Die
Steuerung muss zur Reparatur.

2x blinken Lichtschrankenfehler. Beim Test der Lichtschranke ist
folgender Fehler aufgetreten: Der Sender der Lichtschranke
wurde ausgeschaltet, aber der Empfanger meldet weiterhin
kein Hindernis.

3x blinken Schaltleistenfehler. Beim Test der Schaltleisten ist ein Fehler
aufgetreten.
4x blinken Die Daten im EEPROM sind verloren gegangen. Versuchen

Sie die Steuerung neu einzulernen. Wenn der Fehler immer
noch besteht, muss die Steuerung zur Reparatur.

5x blinken Das EEPROM lasst sich nicht beschreiben. Die Steuerung
muss zur Reparatur.
6x blinken Schlupftirkontakt (TS) defekt. Die Steuerung hat einen

Fehler in der redundanten Auswertung der TS festgestellt. Es
liegt ein Hardwaredefekt vor. Die Steuerung muss zur

Reparatur.

7x blinken Relais defekt. Eines der Motorrelais AUF oder ZU hat nicht
ausgeschaltet. Die Steuerung muss zur Reparatur.

8x blinken Impulsgeber defekt. Impulskabel Gberprufen.

9x blinken Der Messverstarker fir die Kraftmessung ist defekt.

Tabelle 7
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9 Notentriegelung

9.1 Notentriegelung am Antrieb

3
|

| mm g b

1 Hz

”
Abbildung 21
Ruckansicht

Seitenansicht

Entriegeln

A W N PP

Verriegeln

9.2 Notentriegelung von auf3en (Sonderzubehér)

49
[‘f

i
I
7 10mm

4

Abbildung 2\;

Bowdenzug

Zahnstange

Seil

Torblatt

Torgriff (Innen)
Feststellblech
Ruckholfeder

Draufsicht (Antriebskopf)
Z-Blech

© 00 N O O b~ W DN P

Den Schieber so einstellen, dass der Abstand bis zum Ausloser bei
geschlossenem Tor ca. 10mm betragt.
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10 Bodenverriegelung (optional)

1.
") .3
A 4
5
(1
Abbildung 23
Torblatt
Seil

Torgriff (Innen)

A W N BB

Bodenriegel

Bei seitlicher Verriegelung muss das Seil tber Umlenkrollen (bauseitig) in
Hohe der Schnapper nach beiden Seiten gefuihrt werden. Einfacher und
funktionssicherer ist der Bodenriegel.
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11

11.1

11.2

Handsender SKX 1LC

Abbildung 24

Handsender der Baureihe SKX 1LC.

Offnen des Handsenders

Abbildung 25

1. Zum Einstellen der Codierung oder zum Austauschen der Batterie 6ffnen
Sie bitte das Gehause, indem Sie den Sender mit der Lasche auf eine
Tischplatte stellen.

2. Nach unten dricken.
3. Oberteil seitlich wegklappen.

Codieranleitung / Codierbeispiel

Verandern Sie auf jeden Fall die werkseitige Auslieferungscodierung!

Beispiel 1 — 1-Kanal Handsender auf 1-Kanal Empfanger

Die Codierung ist frei wahlbar, Sender und Empfanger missen gleich codiert
sein.
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Beispiel 2 — 4-Kanal Handsender auf 4-Kanal Empfanger

Die Codierung 1-7 ist frei wéhlbar, 8 und 9 mussen auf Position ,0" stehen,
Sender und Empfanger missen gleich codiert sein.

Beispiel 3 — 4 Stuck 1-Kanal Handsender auf einen 4-Kanal Empfanger

SKX 1. EKX 4...

Codierung 1-7 frei wahlbar, 1-7 mussen im Sender und im Empfanger gleich
eingestellt sein. Im Handsender 8 und 9 wie abgebildet einstellen. Im
Empfanger 8 und 9 auf Position ,0“ stellen.

Beispiel 4 — 1 Stick 4-Kanal Handsender auf 4 Stick 1-Kanal Empfanger

Codierung 1-7 frei wahlbar, 1-7 mussen im Sender und im Empfanger gleich
eingestellt sein. Im Handsender 8 und 9 auf Position ,0“ stellen. Im Empfanger
8 und 9 wie abgebildet einstellen.
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11.3 Herstellererklarung
Herstellererkldrung TORANTRIEBE UND SCHRANKENSYSTEME

im Sinne der EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang Il B

Manufacturer's Certificate
conforming to the Directive 2006/42/EG Appendix Il B

Hiermit erklaren wir, dass die folgenden Funksender und Funkempfanger aufgrund
ihrer Konzipierung und Bauart sowie in der von uns in Verkehr gebrachten
Ausflihrung den einschlagigen grundlegenden Sicherheits- und
Gesundheitsanforderungen der EG-Maschinenrichtlinie entsprechen.

We hereby declare, that the below mentioned transmitters and receivers are
conform in concept and design as well as types distributed by us with the relevant
safety and health recommendation of the community machine directive.

Bezeichnung der Funkempfénger und Funksender (Types of transmitters and receivers)

SKX1MD; SKX2MD; SKX3MD; SKX4MD; SKX11MD; SKX22MD; SKX33MD; SKX44MD;
SKX88MD; SKX1LC; SKX2LC; SKX3LC; SKX4LC; SKX1; SKX2; SKX3; SKX4; SKX12M1;
SKX12M2; SKX12M3; SKX12M4; SKX24M3; SKJ; SKX2W; SKX6DL; SKX6HD; SSKX1MD;
SSKX2MD; SSKX3MD; SSKX4MD; SKX1WD; SKX2WD; SKX4WD; SKX 22; SKX2C; SKX4C;
EKX10F; EKX10L; EKX10R; EKX1BE; EKX1BEK; EKX1G; EKX1T; EKX1TW; EKX1TR;
EKX1ST; EKX1; EKX2; EKX3; EKX4; EKX1M; EKX2M; EKX4M; EKX1MD; EKX2MD; EKX3MD;
EKX4MD;

Einschlagige Bestimmungen und angewandte Normen (Relevant recommendation and
applied standards)

FTEG§3 essentiellen Anforderungen, entsprechend Artikel 3 der R&TTE
Directive (1999/5/EEC)
Gesundheit und Sicherheit
e LVD Richtlinie 73/23/EEC
o EN 60950
Elektromagnetische Vertraglichkeit
o EMC Richtlinie 89/336/EEC
o ETSI EN 300-220-1
o ETSIEN 301-489-3
Frequenzsprektrum
¢ ETSI EN 300/220-1

Bei einer nicht mit uns abgestimmten Anderung der Komponenten verliert diese
Erklarung ihre Gultigkeit.

In case of an alteration of the components not authorised by us this declaration is
invalid.

ELKA-Torantriebe Ténning, 06. August 2013

GmbH u. Co. Betriebs KG </ I
Dithmarscher Str. 9 J,b. &,‘{Aﬁ{o (’4#1011-(%&’3{/!
25832 Ténning Dipl.-Ing. (FH) Guido Christiansen

Abbildung 26
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